Oblast robotiky

[5] © cAR-Computer Aided Robotics

Pocitacem podpora robotika

A B W
- h
W] 2 - W ot N cAR
|

a robotizovana pracovisteée

- vyvijeny pfimo vyrobci robotu (ABB, Fanuc, ...)

- cilem aplikace CAR je:
- simulace pracovniho cyklu robotizované linky (pracovisteé)
- optimalizace pracovniho cyklu

- vytvoreni fFidiciho programu pro robota(y)
Vyrobci CAR softwaru:

AL ED D o Rosooup:
FREDED Robotmaster: -

CAD/CAM for Robots

SPS na Proseku Bc. Lukas Prochazka



Oblast robotiky

- €innosti realizované CAR systéemem:

import vypocty vizualizace generovani
geometrie trajektorii a simulace ridiciho
modelu pohybu programu
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Fanuc Roboguide (Fanuc) Robotmaster (Jabez Technologies)
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Oblast robotiky

- struktura CAM systemu:
@ 3D model

vstup ]; + zpracovani vstupu 3D modely
. geometrie pFislusenstvi
- modul pro . modul pro
& navrh v simulace
& modul pro modul pro
o 'p I system . 'P
- off-line analyzu
5 programovani (Kyn.+Dyn.)
CARC koéd kalibrace
i bunky |
- ~ postprocesor walibracel [stup
l strojovy zpétna I
kod vazba




